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Teorema 1 (th_11_01.) Pod pretpostavkom da vazi A € pi A € q iprave p i q se seku
pokazati da postoji ravan « tako da vazZi A € o i p € a.

Dokaz:
1. Postoje tacka B i tacka C tako da vazi B # C'1 B € pi C € p (aksioma
I3a).
2. Na osnovu ¢injenica B # C i B e€piC €pi A& p vaz —col(B,C, A)
(aksioma Dla).
3. Na osnovu ¢injenice —col(B, C, A) vazi —col(C, A, B) (aksioma sym_ncoll).
4. Na osnovu ¢injenice —col(C, A, B) vazi —col(A, B, C) (aksioma sym_ncoll).

5. Na osnovu ¢injenice —col(A, B,C) postoji ravan « tako da vazi A € « i
B e aiC €« (aksioma I4a).

6. Na osnovu ¢injenica B#A#CiBepiCepiBeailCecavaiip € a
(aksioma I6).

7. Zakljucak teoreme sledi iz ¢injenica A € a i p € a.

QED

Teorema 2 (th_11.02.) Pod pretpostavkom da vazi A & pi A € q iprave p i q se seku
i1 A€ «ip€ a pokazati da vaZi q € a.

Dokaz:
1. Na osnovu ¢injenice prave p i g se seku postoji tacka B tako da vazi p # ¢ i
B epi B € q (aksioma D6).
2. Na osnovu ¢injenica p € a1 B € p vazi B € « (aksioma D11).
3. Vazi A= Bili A # B.
4. Pretpostavimo da vazi: A = B.
5. Na osnovu ¢injenica B € pi A = B vazi A € p.
6. Na osnovu ¢injenica A € p i A € p dobijamo kontradikciju.
7. Pretpostavimo da vazi: A # B.
8. Na osnovu ¢Cinjenica A#BiA€qgiBeqgiAcaiBeavaziqe
(aksioma I6).
9. Zakljucak teoreme sledi iz ¢injenice g € a.

10. Teorema je dokazana u svim sluc¢ajevima.
QED




